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Descripcion del equipo

Este equipo es un sistema de entradas / salidas remotas para un programador Heimdall que
tenga instalado un chip de comunicacioén via radio (LORA)

La principal caracteristica que posee, es la posibilidad de funcionamiento sin conexién directa
por cable con el equipo principal.

Accediendo a la pagina web www.misprogramadores.com con su usuario y contrasefia, se
pueden controlar todos los aparatos instalados, cada uno con su configuracion actual o las
guardadas.

iEN CASO DE FALTA DE NUESTRA DECLARACION ESCRITA QUE CERTIFIQUE LO
CONTRARIO, ESTE PROGRAMADOR NO ES APTO PARA SER UTILIZADO COMO
COMPONENTE CRITICO EN APARATOS O EQUIPOS DE LOS CUALES DEPENDA LA VIDA
DE PERSONAS O SERES VIVIENTES!

Instalacion

MUY IMPORTANTE

El equipo debe estar situado en un lugar lo més seco posible para la conservacién adecuada
de todos sus componentes. Una vez manipulado debe cerrase por completo la tapa.
Debe ser colocado lejos de fuentes de calor y de ruido eléctrico
No se debe exponer la pantalla del programador a la accién continuada y directa del sol.

El equipo puede ser suministrado con una fuente de alimentaciéon 230Vca/12Vcc (10W) o con
una bateria de litio de 12Vcc y 2600mA junto con un cargador de 3A.

Posee salidas tipo relé de estado solido de 60V como maximo, que pueden ser alimentadas
con corriente alterna o continua y admiten un maximo de 0,5A.
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Esquemas de conexidn

La configuracion del tipo de valvula se realiza en la pantalla de ajustes.

Para valvulas latch a 2 hilos y 12Vcc:

Obsérvese que existen 3 puentes, en la placa base, y que estan colocados. El puente de la
parte de arriba corta (0 comunica) la alimentacién de entrada con la alimentacién a los relés de
salida si se desea utilizar la misma tensién. Si se desea usar dos tensiones distintas para el equipo
y para los relés se desconectaria el puente.

Este puente alimenta al inversor que cambia la polaridad de este tipo de véalvulas para abrirlas y
cerrarlas mediante pequefios impulsos de corriente.

Los otros puentes, conectan las salidas del inversor con los relés y con un terminal que sirve de
punto comdn o0 masa.

PUENTEE

VALVULAS LATCH (2 HILOS) I2Vce

PUENTEE

st| | ——
[se] | —— | PUENTE
[ss| | — 1
[s4] | —
I SALIDAS
$3 | [0.5Amp maxiud.
ls2| | — |
lfsr| | — |
[so| | —

ENTRADA ALIMENTACION
[T EXTERNA(C.C.)INVERSOR
ALIMENTACION DE RELES
INTERNOS

SALIDA 2 DE INVERSOR DE
POLARIDAD PARA VALVULAS LATCH

Tedh
@H@ﬁmdgﬂtﬁ

ENTRADA DIGITAL O |INO

ENTRADADIGITAL 1 |IN1

ENTRADA ANALOGICA 0  |NAO
ENTRADA ANALOGICA 1 [NA1

ENTRADA TEMPERATURA  |i

5
3

ENTRADADIGITALO |TE+

ALIMENTACION (+) CcC

ALIMENTACION () GND

SALIDA 1 INVERSOR
DE POLARIDAD P+ | P- B+

B- |S+|S

COMUN VALVULAS | PLACA
SOLAR

BATERIA

SALIDA

+12Vce

Ovee

Se recomienda seguir las recomendaciones de los fabricantes de electrovélvulas vy
colocar un condensador en paralelo con cada vélvula.

Para valvulas latch a 2 hilos, alimentadas con otra fuente:

Para alimentar a las véalvulas latch con otra fuente distinta de corriente continua (60Vcc maximo)
se conectaria de la siguiente forma:

VALVULAS LATCH (2 HiLos)

0XVee

s7 [
el — Tech
Ji o ac
1] eimdell
s4 7
 — SALIDAS
83 0.5Amp max/ud. ENTRADA DIGITALO |INO
s2| | —— | ENTRADADIGITAL 1 |IN1
st| | —"— ENTRADA ANALOGICA 0
so| | —" ENTRADA ANALOGICA 1
ENTRADA TEMPERATURA +l2vee
ENTRADA ALIMENTACION
EXTERNA (C.C. )INVERSOR ENTRADADIGITAL O |TE+
ALIMENTACION DE RELES
INTERNOS ALIMENTACION (+)  vCC
PUENTEE SALIDA 2 DE INVERSOR DE
POLARIDAD PARA VALVULAS LATCH ALMENTACION ) [GND
SALIDA 1 INVERSOR Pt | P B+ | B st s
PUENTEE DE POLARIDAD
COMUN VALVULAS | PEACA g repin | saLipa
SOLAR
ovce

IMPORTANTE: Obsérvese que el puente superior se ha retirado.
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Valvulas latch a 3 hilos y 12Vcc:
IMPORTANTE: Los 3 puentes de la placa base deben ser retirados.

Al programar el equipo para valvulas de 3 hilos se pierden 4 relés.

s7| | —
[s6 | / RETIRAR @
| PUENTES Tech
[ss] | —— [Hleimdell
s4 __
S— SALIDAS —
S3 0.5Amp max/ud. ENTRADA DIGITALO |INO
ST I — ENTRADA DIGITAL 1 W
S$1 I ENTRADA ANALOGICA 0 m
g g ENTRADA ANALOGICA 1 m
+2vee | RADAALIMENTAGION ENTRADA TEMPERATURA |imT || +12VCC
KL K3 K2 Kl ENTEigEZNSéiEng\/ERSOR ENTRADA DIGITAL O [TE+]
g‘:ﬁszg?NvERSOR ALIMENTACION (+)  VCC
EUEE'@_AERS zgtgil%revmsopa ALIMENTACION ()  GND
ov POLARIDAD P+ | P- |B+ | B- |S+ | S -
P P cc m COMUN VALVULAS Pgﬁi’; BATERIA | SALIDA
VALVULAS (LATCH 3 HILOS) 12Vce Ovee
Valvulas normales a 24Vca (maximo 60Vca):
IMPORTANTE: Los 3 puentes de la placa base deben ser retirados.
IMPORTANTE: Si se configura el equipo para valvulas normales y se conectan valvulas
latch, se dafiaran las valvulas y unos segundos después el equipo.
FASE
NEUTRO
Fu1
XF1e& TRANSFORMADOR 230-24Vac
+2LVAC OVAC _
s7| | —"
[se| | RETIRAR G
[ PUENTES T@@h
=] |— Hleimeell
S4 _
? ENTRADA DIGITAL 0
; ENTRADA DIGITAL 1
? ENTRADA ANALOGICA 0
g ENTRADA ANALOGICA 1
+2LVAC o o ENTRADA TEMPERATURA +l2Vce
ENTRADA ALIMENTACION T
‘K8|Z| ‘K7|Z| _KZ'Z' _Kl |Z| ALIMENTE:;EF;NSE((;;(E)LQQVERSOR ENTRADA DIGITAL 0
g‘;f\l’;:gslNVERSOR ALIMENTACION (+)  |vCC
fagiipay POLARDAD or ALIMENTACION () GND
OVAC POLARIDAD P+ |P- |B+ |B- |S+ | S
VALVULAS 2LVCA 'OM| COMUN VALVULAS gé’?jé BATERIA | SALIDA oVee

Manual de usuario Pagina 4



&‘leimda“

Diagrama de conexion de las entradas (ejemplo de instalacion).

El equipo dispone de 2 entradas digitales, 2 entradas analégicas y una entrada de temperatura.
El equipo envia (por radio) el estado de los sensores conectados al sistema maestro. EI maestro,
segun su programacion, es el que actia y manda apagar o encender salidas.

En las entradas digitales se conectan finales de carrera, boyas de nivel, contadores de agua y
luz y en general cualquier sensor libre de potencial.

En las analégicas se deben conectar equipos con el protocolo 4-20mA, por lo general,
sensores de presion, detectores de nivel, etc.

Como su nombre indica la entrada de temperatura controla una sonda de protocolo “DALLAS”.

PUENTE

ENTRADA ALIMENTACION
[T EXTERNA(C.C.)INVERSOR
ALIMENTACION DE RELES
INTERNOS

SALIDA 2 DE INVERSOR DE

PUENTE E

POLARIDAD PARA VALVULAS LATCH

SALIDA 1 INVERSOR
DE POLARIDAD

P+ P |B+

B-

PLACA
SOLAR

PUENTE E

m COMUN VALVULAS

BATERIA

{ﬁﬂ . Tech
eimazll
ENTRADA DIGITALO [IN0 |
ENTRADA DIGITAL 1 | IN1 | TO 531 : Shi crmere
ENTRADA ANALOGICA 0 [NAO)| DALLAS W 20mA L 20mA ¢ ‘ SNz
ENTRADA ANALOGICA 1 |NA1| R . kS T P O )
ENTRADA TEMPERATURA | inT | —”‘”‘”} s rojo
ENTRADA DIGITAL O |TE+ o) 2l
ALIMENTACION (+)  vcc||—— +12VCC +Vce +Vcce
ALIMENTACION (-) GNT *
s+ s - SONDA DE SONDA DE SENSOR DE CONTADOR PRESOSTATO
SALIDA TEMPERATURA NIVEL (TIPO  PRESION DE AGUA,
Ovee SONAR). (2 HILOS)  (SALIDA DE
PULSOS)

Pantalla de visualizacion.

Nada mas encender el equipo aparece la pantalla de visualizaciéon. En ella podemos ver
todos los valores instantaneos de entradas y salidas:

Mensaje de recepcién de
sefial de otro equipo

Equipos conectados, (del
numero 0 al 16).

“1” EN LINEA.

"0” NO CONECTADO.

Estado de los contadores.
(ContadorOy 1)

Tensién de entrada al
equipo

TSed

Temperatura. \

HEIMDALL 0.0 01
RECIBEOS

1000000010000000
C0:146 INAO:75%
c1:0 INA1:10%
BAT:12.38V

0|1]|2]3|4|5|6|7]
11 000010

Estado de las entradas digita-
lesOy 1.

“0” sin sefial.

“1” circuito cerrado a masa

Estado de las entradas
analdgicas.
(Entrada analégicaO y 1)

Estado de las 8 salidas del

equipo.
“1” Encendida
“0” Apagada
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.-Las entradas analégicas deben ser del tipo 4-20mA, pero en pantalla aparecen como un
porcentaje (una lectura de 4mA corresponde al 0% mientras que 20mA es el 100%).

Notas aclaratorias:

.-Las entradas digitales pueden ser configuradas como contadores. Se ponen a cero todos los dias
por orden del programador asociado. También se pueden borrar directamente en el equipo (ver
pantallas de ajuste).

.-El equipo dispone de 8 salidas (numeradas de 0 a 7), en pantalla se muestra la situacion de
actual de éstas. Hay que tener en cuenta que la correlacion de éstas con las del equipo maestro
es configurable.

.-El sistema detecta los mensajes intercambiados entre el equipo base y otros equipos distribuidos
y asociados al mismo maestro, mostrando los equipos que estan emitiendo. Esto es Util para ver
de manera rapida si todos los sistemas remotos estan emitiendo correctamente.

.-En la segunda linea de la pantalla van apareciendo los mensajes que el equipo principal envia a
los remotos. Igualmente es de utilidad para comprobar si existe conexion con el principal.

Programacion

Programacion en local.

Para la modificacion de los distintos pardmetros del equipo, el sistema dispone de un mando
rotativo y un pulsador incluido en él, asi como una pequefia pantalla.

O O

PANTALLA

Q
MANDO

ROTATIVO Y
PULSADOR

O

Girando a derechas o izquierdas cambiamos los valores y navegamos entre las pantallas. Con
el pulsador aceptamos el cambio efectuado.

Si no se ha tocado el mando rotativo en un minuto, la pantalla se apaga autométicamente.

Programacion en remoto.

Una vez que se entabla una comunicacion con el equipo maestro, los principales pardmetros
de configuracidn se intercambian via radio.
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Esto sucede cuando desde la web se envia una configuracion al Heimdall principal. Una vez
gue éste da por buena la configuracién y envia la confirmacion a la web, empieza a programar
todos los equipos espejos que estén “online”. Si alguno esta apagado o fuera de cobertura y se
conecta mas tarde, el equipo principal lo primero que hara es enviarle la configuracion.

Acceso a las pantallas de configuracion.

Como hemos visto, al encender el equipo se muestran datos importante para el trabajo
rutinario, pero para la configuracion del equipo se deben programar otros. Para acceder al area de
“programacion” se debe mantener presionado el pulsador del mando mas de 2 segundos.

Para volver a la pantalla de visualizacion desde el modo “programacién” se presiona el pulador
del mando rotativo

PARAMETROS CONFIGURABLES.

Los dos parametros imprescindibles que hay que configurar son: “Equipo LORA” y “Equipo
MASTER”.

“Equipo LORA”.

Es un nimero (de 0 a 15) que identifica el equipo remoto respecto al principal.

“Equipo MASTER”.

Es un nimero de dos digitos que identifica al equipo principal.

“Salida MASTER” y “Salida LOCAL”.

Dado que las 8 salidas de éste equipo actian como salidas espejo de las 16 posibles del
equipo principal, hace falta relacionar unas con otras.

Por convenio, si se elige el numero de “Equipo LORA” del 0 al 7, se ajustaran automaticamente
las 8 salidas disponibles a las 8 primeras del equipo principal. En caso de que se configure el
numero de “Equipo LORA” del 8 al 15, la salida 0 del equipo remoto LORA correspondera a la 8
del principal, la 1 a la 9 y asi sucesivamente.

Es posible asociar las salidas del equipo remoto con las salidas del equipo principal, sin seguir
el criterio anterior. Para esto se dispone de estos parametros.

NOTA: Cada vez que se cambia el numero de “equipo LORA” se vuelve a la configuracién por
convenio.

“Reset de FABRIC”. (Vuelta a valores de fabrica)

Restablece todos los parametros a los valores que venian de fabrica, a excepciéon de “Equipo
LORA” y “Equipo MASTER”.

“SALIDAS”. (Tipo de salidas)

Como hemos visto en los esquemas de conexion, se puede elegir el tipo de valvula entre
normal, latch 2 hilos y latch 3 hilos.

IMPORTANTE: Si se configura el equipo para valvulas normales y se conectan valvulas
latch, se dafiaran las vélvulas y unos segundos después el equipo.
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“T. LATCH”. (Tiempo latch)

Las valvulas tipo “latch” se utilizan en instalaciones con baterias o placas solares, para ahorrar
energia. Abren o cierran mediantes cortos impulsos de corriente. Este impulso es de milisegundos
y variable segun el fabricante. Con este parametro ajustamos el tiempo de este impulso.

“T. Desconexion”. (Tiempo de desconexion)

Es el tiempo que puede transcurrir sin recibir ningn mensaje desde el equipo principal. Si se
supera este tiempo, se entiende que ha habido una pérdida de cobertura y ante un sistema critico
se debe actuar.

“Desconex”. (Actuar en desconexidn)

Una vez que se supera el tiempo fijado anteriormente sin recibir sefiales del equipo principal,
las salidas del equipo remoto actuaran segun indique en este parametro. Las opciones son: “ON”
para encenderse, “OFF” para apagarse, o se mantendran en el estado que estuvieran si esta
“Nada”.

Estos tres estados pueden fijarse independientemente para las 8 salidas.
De fabrica viene el valor “Nada”.

“T. Rebote”. (Tiempo anti-rebote)

Cuando una entrada digital se configura como contador, el sistema acumula todos los pulsos
gue recibe. Los contadores de agua generan un pulso cada cierta cantidad de fluido, pero este
pulso viene acompafado por fluctuaciones de la tensiéon que pueden provocar que el equipo
cuente varios pulsos de manera incorrecta. Para evitar este efecto rebote, se da un tiempo en el
que una vez detectado un pulso no admite mas. Este tiempo es el parametro “tiempo anti-rebote”,
y va de 0 a 990 mili segundos.

“Reset Conta0”. (Reset contador 0)

Pone a cero el contador asociado a la entrada digital 0.

“Reset Conta1”. (Reset contador 1)

Pone a cero el contador asociado a la entrada digital 1.

“Reset Fabric”. (Reset de fabrica)

Vuelve a los valores que venian de fabrica exceptuando los parametros: “Equipo Lora” y
“Equipo Master”.

“Salir modo Prog”. (Salir modo programacion)

Vuelve a la pantalla de visualizacién.

Manual de usuario Pagina 8



@eimdall

AJUSTES WEB

iDebido al constante desarrollo de la plataforma WEB, la siguiente descripcidon puede
gue no coincida por completo con el estado actual de la pagina!

Desde pagina web de Heimdall Tech, podra realizar toda la gestidon y configuracion de sus
programadores Heimdall, tanto desde el punto de vista de ajustes generales, como de preparacién
de configuraciones, como de visualizacién de estado actual de sus programadores.

La pagina web del programador Heimdall es la siguiente:

http://www.programadorderiego.com

Aqui puede ver una vista de la pagina web actual:

G'{e'"‘dﬁ" Productos ~  Tienda ~  Informacion ~  Distribuidores +  Ayuda ~  Contacto Area de Clientes

© 619 674 739 0=l

AO > Electrovalvula > pruebas

MODO INTERRUPTOR Desde Hasta

(T  01/03/2016 01/04/2016 ve

SEMANA: Lun @Mar Mie Jue Vie @sab Dom

TEMPORIZADORES

T T
Q:: Horario v - 00hv : 00m Vv 1: HorarioV + Vv 18hv : 00m Vv ,—
QE: Horario v + v 08hv : 00m Vv rF: Horario vV + Vv 24hv @ 00m Vv I_

A1l > Inyector de Fertirrigacion > Abono

MODO INTERRUPTOR Desde Hasta

(N 27/04/2016 27/04/2016 Ve

Entre en la zona de Demostracidn’

NOS PODRA ENCONTRAR EN LA FERIA SMAGUA 2017

23 Salén internacional del agua y del riego \
International water and irrigation exhibition Banill

2017  7-9 Marzo / March oPe
ZARAGOZA (Espaiia/Spain)

DESCUENTOS A DISTRIBUIDORES

Para acceder a la zona de gestidon de sus programadores Heimdall, solo tiene que acceder al
enlace que aparece en la parte superior derecha, “Mi Heimdall”.
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13 H b
Parametros de “Ajustes
@—Lz‘mdan Productos ~ Catalogo ~ Distribuidores ~ Ayuda ~ Eventos Contacto

Hola, admin. Salir G 619 674 739 a===

MI HEIMDALL / Ayuntamiento Demo (La pagina se refresca automaticamente)

Estado: Conectado € Mi Suscripcion: 15-01-2021
Tipo de conexidn: Conexion permanente Tipo de Suscripcion: Tarifa plana, con SMS e histérico de alarmas

§o & ﬁ;‘} Ll Y

Visualizacion Recibir configuracion Afadir Conjig Ajustes Estadisticas de Contadores Papelera

-

Graficas Histdricas Avanzadas y Analisis Estagdis

U2

Gréficas de Tiempos

Pantalla de configuracién de parametros “radio”

CONFIGURACIONES DEL PROGRAMADOR

o S

Conf12472919022018(24-02-2018 Configuracién Actual(12-02-2018 prugba(09-02-2018 12:32:34) Prueba(25-01-2018 13:26:27)

Configuracion de actuadores (En “ajustes”)

NUimero de equipo al que los equipos remotos
mandan la informacién

Numero de equipo LORA: 2w

NUM TIPO NOMBRE NORJILAT ESPEJO  PROGRAMADOR ESPEJO gglg‘glxn'g” LORA

AD v M ) Nada .

A1 ] v|Nada v )

A2 v |Nada v )

A3 v | Nada v ]

s En caso de pérdida de sefial entre el equipo maestro y el espejo a1 )
indica la forma de actuacion: . — Y

iz “Enci(_ende salida”, “apaga” o “nada” (se mantiene en el estado que g ::: o)
estuviera. _

AT v | Nada v ]

A8 ) Nadg

Ag

A10

A1

A12

Al3

Ald v v ] ¥ |Nada v |

A15 v M ) v |[Nada v )

Manual de usuario Péagina 10



Configuracion de entradas. (En “Ajustes”

Alarma : ALARMA 0

Nombre de alarma.: [ALARMA 0

AD

AB

AD

A8

La entrada 0 toma su valor del equipo “espejo”, no del

equipo principal (en este caso del nimero 0).

AD

AB

AD

A1

A9

Al

AS

Al

A9

Al

ENCIENDE ACTUADOR:

A2

A10

A2

A10

ENCIENDE ACTUADOR:

A2

A10

A2

A3 AL A5
Ajl 1 A;2 Ajl 3
APAEBA AC';UADOI;:
A3 AL A5
A; 1 A;2 A; 3

OTROS VALORES

A3 Ad A5
A1l A2 A13
APAGA ACTUADOR:
A3 A4 AD

AB

Al4

AB

A4

A6

Al4

AB

AT

A15

AT

A15

AT

A15

AT

ALARMA  TIEMPO DE TIEMPO TIPO DE ENTRADA

ENVIAR SMS / EMAIL HASTA
ACTIVADA AUTORESETED 0, o
sMs
(oFF D) (oFF D
EMAIL g Mo resetea ¥ 1Seq. v | |NC v
(oFF )

Equipo LORA N° de Equipo

]

:
2
3
4
5
6
7
8 e
]
10
TIEMPO |11 'RADA
ALARMA  TIEMPO DE
ENVIAR SMS / E-MAIL HASTA |12
ACTIVADAAUTORESETEQ  , 'apere |45
14
15
Sin LORA
sMs
FD @D
E-MAIL e Mo resetea v 1Seg v MNC A
(oFfF )

Equipo LORA N° de Equipo
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Pantalla de “Visualizacion”

MI HEIMDALL / Ayuntamiento Demo / Visualizacion (La pagina se refresca automaticamente)

| CAMBIAR INTERRUH

Equipo “LORA” nhumero 3 con comunicacion el

principal y con bateria alta.
A0 A1 A2

Valvula 1 Valvula 2 Valvula 3 Libre Libre

=~ 70 © @ @ ©

Q (maN § Aur § AuT § AuT (0 (0
(2] 8 on ]

Equipo “LORA” numero 11, desconectado del

A8 A9 A10 principal y con nivel medio de bateria.
Libre Filtro 1 Filtro 2
LR () () BRa
@ © @ @ W W @
@ OO

CARACTERISTICAS TECNICAS

HARDWARE

+ Emision en tecnologia LORA, banda 868Mhz.

+ Alimentacion: 6Vcc ~ 19Vcce

+ Consumo eléctrico (en configuracion latch y emitiendo): 40mAh , 0.5Wh.
+ Fuente estandar suministrada: cargador de bateria de 12V, 3A.

+ Bateria de litio de 12V y 2600mA.

¢ Fuente de conmutada de 230Vca/12Vcc, 10W. (Opcidn)

+ 8 salidas tipo relé de estado sélido, intensidad méaxima: 0.5A, 60V. ( por ud.).
¢ 4 salidas en caso de configuracion software en tipo Latch a 3 hilos.

+ 2 Entradas digitales/contadores, libres de potencial.

¢ 2 Contadores digitales, mediante impulsos.

¢ 2 Entrada analégicas: 4-20mA.

¢ 1 Entrada de Temperatura: —-55°C ~ 125°C.

+ Deteccioén de baja tension: 11.0V durante 5 min.

¢ Peso: 730qr.

& Temperatura y humedad max.: 60°, 90%Hr.

¢ Temperatura de funcionamiento 0°C a 50°C

¢ Conector antena: SMA.

+ Material de fabricacion de la envolvente, ABS.

+ Entradas opto-acopladas.
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